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Для динамической системы, подверженной воздействиям управления и по-
мехи и содержащей последействие в управляющих силах, рассматривается за-
дача об управлении с оптимальным гарантированным результатом [1–4] для
показателя качества, представляющего собой евклидову норму совокупности
отклонений движения системы в заданные моменты времени от заданных це-
лей.

На основе функциональной трактовки, опирающейся на своеобразный про-
гноз движений, исходная задача сводится к вспомогательной дифференциаль-
ной игре для системы без запаздывания и с терминальной платой. Функция
цены этой игры вычисляется на базе конструкции выпуклых сверху оболочек
вспомогательных функций [2, 4] из метода стохастического программного син-
теза [1], оптимальные стратегии строятся методом экстремального сдвига на
сопутствующие точки [1, 2].

Рассматриваются иллюстрирующие примеры, приводятся результаты чис-
ленных экспериментов.
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